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美國、加拿大、歐盟、中國、台灣、日本、韓國、伊朗、菲律賓、越南、印尼、馬來西亞、新加坡等地區商標註冊
The United States, Canada, European Union, China, Taiwan, Japan, Korea, Iran, The Philippines, Vietnam, 
Indonesia, Malaysia, Singapore ...etc. trade mark certi�cations.

ISO9001 ISO14001

ISO 9001:2015 ISO 14001:2015
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Servo Gearheads Production Line

Precision Gear Motor Production Line

Induction Motor and
Speed Reducer Production Line

伺服專用減速機組
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Applications of Servo Gearhead

Motor and Reducer

Gear Motor and Reducer
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5.18

全負荷電流 Full Load Current (Amp)
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The output shaft surface was precisely ground 
with a key, thus a keyway is necessary in the 
bore of the machine rotating element when 
mounting gear motor.

Do not knock the motor by any tool during installation.

When using our gear motor to work with other machine 

elements, please con�rm whether they meet the 

speci�cations, regulations or restrictions required by the 

user.

Please con�rm whether the system, machinery or device 

currently in use is suitable for our products.

Customer need to recheck our product is suitable for their 

current system or machinery usage.

If customer is neglecting for rechecking, then Sesame is 

not responsible for any cause there might occur.

The product must always be switched o� before any work 

is performed on it (assembly, dismantling, maintenance, 

installation). The product must be disconnected from the 

electrical system and secured against being switched on 

again. All rotating parts must have come to a stop.

Incorrectly performed electrical work can result in fatal 

injury! This work may only be carried out by a quali�ed 

electrician.

The housing parts can heat up to well above 40°C. There is 

a danger of burns. After switching o�, let the product cool 

down to ambient temperature.

Please read this operation manual before using this 
gear motor. Any problem caused by inappropriate 
operation contrary with the manual, or damage 
caused by natural disasters, or restructure without our 
permission, Sesame will not hold any responsibility 
nor will the gear motor be covered by warranty.
Warranty is within one year after purchase. Within 
warranty period, if the gear motor damage is not 
caused by operation error nor by natural disaster, then 
please send back the gear motor, we should replace the 
damage spare part at free of charge.
Please ensure correct power voltage supply before 
installation.
Do not bend the lead wires.
Gear motor should be installed by trained technicians 
only.
Please ground the gear motor according to the manual 
to prevent �re or electrical shock.
Do not attempt to disassemble or modify the gear 
motor.

The conditions below must be ful�lled to avoid any
damage caused on the gear motor :

The gear motor was designed to be installed on the 
other facilities or applications.
Do not expose the gear motor to �ammable or 
corrosive gas. 
Indoor applications only. Room temperature should 
be maintained between -10 ~ 50°C ( -10~40°C for gear 
motor with capacitor).
The air humidity should not exceed 85%.
The altitude of where the gear motor was installed 
should not exceed 1000 m above the sea level.
Do not expose the gear motor to the sunshine directly. 
Dust and spray of oil/water is also forbidden.
Avoid any continuous vibration or impact on the 
motor.
Ensure the gear motor was installed in a well 
ventilated location.

Please check the power supply before starting the gear 
motor. 
High temperature might cause the coil and bearing 
failed earlier.
Do not connect the gear motor with inverter.
Con�rm the speci�cation of capacitor before installation. 
Gear motor might burn out if wrong wiring or 
overloaded.
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gear motor gear motor’s
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without internal relay

with internal relay
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Ensure the capacitor matches the specification of the motor before installation.
Install the capacitor with M5 screws (not included).
Capacitor should be installed inside the electrical box or IP54 rated box to avoid electric shock.

Single phase thermally protected motor will restart automatically when motor temperature falls below a 
certain level. Always turn off the power before conducting checks or performing work on the motor.
Thermal switch of three phases motor is installed with two red wires. Please connect two red wires to 
control system. Thermally protected motor will restart automatically when motor temperature falls below 
a certain level. Always turn off the power before conducting checks or performing work on the motor.

Please check the motor according to procedures below, if abnormal situation were 
found such as:

   The motor does not work or the speed cannot be raised
- Check if the power supply �ts the motor speci�cation?

- Con�rm if the power supply is correctly connected?

- Con�rm if the motor is overloaded?

- Con�rm if the wires are well connected with the terminal block? 

- Con�rm if the capacitor is well installed?

   The motor is over heated
- Check if the power supply �ts the motor speci�cation?

- Check if the temperature of the environment is under 40°C? 

- Con�rm if the capacitor speci�cation is correct?

   Noise
- Check if the motor was blocked? 

- Check if an open-phase occurs?

- Check if brake well functioning?

- Check if the fan loosens?

   If the problem could not be solved via the procedures above, please DO NOT take apart of the motor,
   contact SESAME for technical support right away.

6.Thermally Protected Motor Precaution

The Lining clearance will bigger than 0.3~0.35mm after a period of usage, please contact us to replace 
the lining.
Isolating wiring is required when frequent braking condition.
Brake frequency limit 10 times per minute.

5.Electro Magnetic Brake Operate Precautions

7.Trouble Shooting Guides

Install capacitor at least 10 cm away from motor to prevent heat damage to capacitor.

4.Instal lat ion of the Capacitor  (for single pahsse motor only)
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高度: 不可超過海平面1000公尺。

安裝過程中，請勿以任何工具敲擊，以免損壞
馬達。
將本公司產品與其他產品搭配使用時，請確認
是否符合客戶所需之規格、法規或限制等。
此外，請客戶自行確認目前所使用的系統、機
械或是裝置是否適用於本公司產品。
如未確認是否符合或適用時，本公司無需對本
公司產品的適用性負責。
對本產品進行任何維護工作前(包括安裝、拆
卸、維修保養等)務必先關閉開關，切斷電源
並且確保維護中電源不會被開啓。所有運轉
部件都必須停止運轉。
未正確的配接電源可能會引起觸電導致嚴重
傷害！ 請由合格電氣技師人員實施。
馬達運轉時表面溫度會超過40°C，可能造成
燙傷。產品維護工作請於關閉電源並且等待
馬達溫度降至室溫後實施。

■

■

■

■

■

■

■
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3.3 單相馬達 (續)

3.4 單相刹車馬達

● 若選配之刹車電路板，無內部繼電器，配線方式請參考下列配線圖。

● 若選配之刹車電路板，無內部繼電器，配線方式請參考下列配線圖。
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● 請再確認附屬的電容器容量是否符合馬達銘板上所記載的電容量再進行安裝。
● 安裝電容器時請用所附之電容器束環以M5的螺絲固定(本電容器不附安裝螺絲)。
● 電容器應安裝於電氣箱內或IP54保護盒內部，以避免電擊。

馬達動作異常時，請依步驟進行檢查。

● 單相馬達內藏過熱保護裝置，該裝置可在馬達因某種原因造成過熱時自行啟動而使馬達停止。
     馬達於溫度下降時會自動恢復運轉，所以在進行檢查作業時，請務必事先切斷電源。
● 三相馬達過熱保護裝置，輸出二條紅色出口線，請與控制系統連結。該裝置可在馬達因某種
     原因造成過熱時自行啟動而使馬達停止。馬達於溫度下降時會自動恢復運轉，所以在進行檢
     查作業時，請務必事先切斷電源。

5.剎車器使用須知

4.電容器安裝須知(僅附於單相馬達)

6.溫控機種注意事項

7.故障排除步驟

請注意使用一段時間之後，來令片間隙超過0.3~0.35mm，請更換來令片。
剎車馬達使用頻繁及高應答時，請使用隔離配線。
感應式電磁剎車馬達之使用頻率不可大於10次/ 分

■ 馬達不轉或轉速無法提升
 - 馬達電壓是否符合規格?
 - 電源連接是否準確?
 - 負載是否過大?
 - 使用端子台或者壓接端子作連結時是否有接觸不良的狀況?
 - 電容器是否規格正確或安裝妥當?
■ 馬達異常發熱
 - 馬達電壓是否符合規格?
 - 環境溫度是否過高(需＜40℃)?
 - 電容器是否正確?
■ 馬達發出異音
 - 確認是否有異物卡住?
 - 確認是否欠相?
 - 剎車器功能是否正常?
 - 風扇葉是否鬆脫?

■ 若經以上檢查仍無法查出故障原因，請勿進行拆解，請儘快與世協電機聯絡，以取得技術協助。

10cm
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HZ

HZ

HZ

HZ

HZ

HZ

HZ

HZ

The time required to complete stop motor without loading. The time required to completely stop will vary
depending on loading.

The angle that output shaft runs after the brake is activated. The angle will vary depending on loading.
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70 60 80 70 100 90 110 110 130 120 140 130 140 140 160 150 170 160 170 170 170 170 170 170

220V

1.41 0.79

110V

60HZ60HZ

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數三相 (3 Phase)馬力
(KW)

減速比

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

122

111

79
43

5

11.3
P.C.D 140
4-9x12       

137(煞車Brake)

252

85

13
3 18

42

32

18

28
4

20

45

297(煞車Brake)

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220V

1.41 0.79

110V

60HZ60HZ

240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

111

155

89
.5

77
.5

7

14.3

16
7

4- 11
P.C.D 185

137(煞車Brake)

273

85

13
3 18

50.5

407.5
35

14
0

3
22

25

318(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Kg.m單位：

單位：Kgf

Permissible
Overhung Load*
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220V

2.59

110V

60HZ

1.42

60HZ

70 60 80 70 100 90 110 110 130 120 140 130 140 140 160 150 170 160 170 170 170 170 170 1709090

單相 (1 Phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

122

111

79
43

5

11.3

99

P.C.D 140
4-9x12       

137(煞車Brake)

277

85

13
3 18

42

32

18

28
4

20

45

322(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220V

2.59

110V

60HZ 60HZ

1.42

180 170 200 190 220 210 240 230 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240

單相 (1 Phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

111

155

89
.5

77
.5

7

14.3

16
7

130.8
4- 11
P.C.D 185

137(煞車Brake)

298

85

13
3 18

50.5

407.5
35

14
0

3

22
25

343(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

2.59 1.42

60HZ

220V

60HZ

110V

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

111

7

180

11
0

90

4-11x13.5   

17.3

137(煞車Brake)

P.C.D 220

322.5

13
3

85 50

17
0

28

25

40
452

3

30

367.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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5.36 2.79

60HZ

220V

60HZ

110V

90 90 110 100 140 130 160 150 180 170 190 180 200 190 220 210 240 230 240 240 240 240 240 240130 120

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

85

14
7

324

40
35

18

22

50.5

7.5

3
14

0

25

358.5(煞車Brake)

7

14.5

89
.5

77
.5

16
7

118.5

155

4- 11
P.C.D 185

144.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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400 380 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

110V

60HZ

5.36

220V

60HZ

2.79

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

118.5

7
180

11
0

90

4-11x13.5   

17.3

144.5(煞車Brake)

P.C.D 220

348.5

14
7

85 50

17
0

28

25

40
452

3

30

383(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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110V

60HZ

5.36

220V

60HZ

2.79

470 470 470 470 470 470 470 470 470 470

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

118.5

209

23
0

12
6

10
4

10

19.8

4- 13144.5(煞車Brake)
P.C.D 255

14
7

85

376

66

32 18
5

55
50

7

26

420

35

410.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220V

60HZ

5.18

110V

60HZ

10.351.711.92.983.2

160 150 190 180 240 220 270 250 300 280 320 300 340 320 370 350 400 380 400 400 400 400 400 400

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

127

7
180

11
0

90

4-11x13.5   

17.3

153(煞車Brake)

P.C.D 220

85 50

17
0

28

25

40
452

3

348.5

16
1

30

392(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220V

60HZ

5.18

110V

60HZ

10.351.711.92.983.2

390 370 430 410 470 440 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

127

209

23
0

12
6

10
4

10

19.8

4- 13153(煞車Brake)
P.C.D 255

85 66

32 18
5

55
50

7

26

4

16
1

376

20

35

419.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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570 570 570 570 570 570 570 570 570 570

220V

60HZ

5.18

110V

60HZ

10.351.711.92.983.2

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

127

10

251

14
3

12
4.

5

26
7.

5

23.8

153(煞車Brake)

P.C.D 310
4- 15      

85

6016
1

20

412

71

28

40 23
0

5

455.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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3.23.45.65.9

180 170 220 200 270 260 310 290 340 320 370 350 390 370 430 410 470 440 470 470

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

209

23
0

12
6

10
4

10

19.8

4- 13

138.5
164.5(煞車Brake)

P.C.D 255

85 66

32 18
5

55
50

7

420

26

418

19
2

35

454.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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570 530 570 570 570 570 570 570 570 570

3.45.65.9 3.2

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

138.5

10

251

14
3

12
4.

5

26
7.

5

23.8

164.5(煞車Brake)

P.C.D 310
4- 15      

85

60

20

71

28

23
0

5

40

454

19
2

490.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



40

8.88 8.09 5.09 4.71

180 170 220 200 270 260 310 290 340 320 370 350 390 370 430 410

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

209

23
0

12
6

10
4

10

19.8

4- 13

138.5
164.5(煞車Brake)

P.C.D 255

85 66

32 18
5

55
50

7

420

2619
2

448

35

484.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220 210 260 250 330 310 380 360 420 390 450 420 480 450 530 490 570 530 570 570 570 570 570 570 570 570

5.09 4.718.098.88

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

138.5

10

251

14
3

12
4.

5

26
7.

5

23.8

164.5(煞車Brake)

P.C.D 310
4- 15      

85

60

20

71

28

23
0

5

40

484

19
2

520.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



42

1.41

60HZ

110V

0.79

60HZ

220V

70 60 80 70 100 90 110 110 130 120 140 130 140 140 160 150 170 160 170 170 170 170 170 170

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

5

11.3

135
110

111

12
8

85

137(煞車Brake)

4- 9

252

85

13
3

32

18

28

40 50

1

18

65

20

297(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240

110V

60HZ

1.41

220V

60HZ

0.79

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

7

111

158

94

14
7.

5

14.3

130

137(煞車Brake)

4- 11

273

85

13
3 18

40
35

22

8.5

90
65 60

25

318(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



44

220V

60HZ

1.42

110V

60HZ

2.59

70 60 80 70 100 90 110 110 130 120 140 130 140 140 160 150 170 160 170 170 170 170 170 1709090

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

5
110

135

85
12

8

11.3

111
137(煞車Brake)

4- 9

277

85

13
3 18

32

18
28

1

65
40 50

20

322(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



45

220V

60HZ

1.42

110V

60HZ

2.59

180 170 200 190 220 210 240 230 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240 240

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

7

111

158

94

14
7.

5

14.3

130

137(煞車Brake)

4- 11

298

85

13
3 18

40
35

22

8.5

90
65 60

25

343(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



46

220V

60HZ

1.42

110V

60HZ

2.59

400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

7

111

180

17
5

17.3

140

11
5

137(煞車Brake)

4- 11

322.5

13
3

85

28

25

40
45

2

90 68
120

30

367.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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90 90 110 100 140 130 160 150 180 170 190 180 200 190 220 210 240 230 240 240 240 240 240 240130 120

110V

60HZ

5.36

220V

60HZ

2.79

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

85

14
7

324

40
35

18

22

8.5

90
65 60

25

358.5(煞車Brake)

7

14.3

158
130

94

14
7.

5

118.5
144.5(煞車Brake)

4- 11

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



48

110V

60HZ

5.36

220V

60HZ

2.79

400 380 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

7

118.5

11
5

17
5

17.3

180
140

144.5(煞車Brake)

4- 11

348.5

14
7

85

28

25

40
45

120
90

2

68

30

383(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



49

470 470 470 470 470 470 470 470 470 470

110V

60HZ

5.36

220V

60HZ

2.79

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

10

118.5

170
210

13
0

20
4

19.8

144.5(煞車Brake)

4- 13

14
7

85

376

32

55
50

26
20

130 74

7

165

35

410.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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220V

60HZ

5.18

110V

60HZ

10.351.711.92.983.2

160 150 190 180 240 220 270 250 300 280 320 300 340 320 370 350 400 380 400 400 400 400 400 400

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

7

17.3

140
180

11
5 17

5

127
153(煞車Brake)

4- 11
85

28

25

40
45

348.5

16
1

90
120

2

68

30

392(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



51

390 370 430 410 470 440 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470

110V

60HZ

10.351.711.92.983.2

220V

60HZ

5.18

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

10

127

170
210

13
0

20
4

19.8

153(煞車Brake)

4- 13
85

32

55
50

2616
1

376

20

7

165
130 74

35

419.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



52

5.18

60HZ

110V

10.351.711.92.983.2

60HZ

110V

570 570 570 570 570 570 570 570 570 570

單相 (1 phase) 全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

10

127

23.8

15
0

23
7

255
210

153(煞車Brake)

4- 15
85

60

16
1

20

412

28

40

69

195
150 95

455.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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180 170 220 200 270 260 310 290 340 320 370 350 390 370 430 410 470 440 470 470

3.4 3.25.9 5.6

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

10

138.5

210
170

19.8

13
0

20
4

164.5(煞車Brake)

4- 13
85

32

55
50

20
26

418

19
2

165
130 74

7

35

454.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



54

5.9 5.6 3.4 3.2

570 530 570 570 570 570 570 570 570 570

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.

10

255

210

138.5

23.8

15
0

23
7

164.5(煞車Brake)

4- 15
85

60

20
28

40

454

19
2

195

69

150 95

490.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf
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180 170 220 200 270 260 310 290 340 320 370 350 390 370 430 410

4.715.098.098.88

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

10

138.5

210

13
0

20
4

170

19.8

164.5(煞車Brake)

4- 13
85

32
55
50

20

2619
2

448
165

7

130 74

35

484.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



56

8.88 8.09 5.09 4.71

220 210 260 250 330 310 380 360 420 390 450 420 480 450 530 490 570 530 570 570 570 570 570 570 570 570

全負荷迴轉數
Full Load Running (rpm)

三相 (3 Phase)馬力
(KW)

齒輪減速馬達性能表  GEAR MOTOR SPECIFICATION

全負荷電流 Full Load Current (Amp)

* 作用於輸出軸的中心位置。Applied to the output shaft center.
* 減速比 ( ■ ) 表輕負載機型。For light loading type.

10

255
210

138.5

23.8

15
0

23
7

164.5(煞車Brake)

4- 15
85

60

20

28

40

484

19
2

69

195
150 95

520.5(煞車Brake)

減速比

出力同步
迴轉數

馬達額定
輸出轉矩

容許懸吊
荷重*

Permissible
Overhung Load*

Kg.m單位：

單位：Kgf



V.3.1

甚 優 工 業 有 限 公 司  NEW BEST CO., LTD.
台中市潭子區大豐一路227-20號
No. 227-20, Dafeng 1st Rd., Tanzi Dist., Taichung City 
427 , Taiwan
TEL :  +886-4-2535-1124 / +886-4-2535-1134
FAX: +886-4-2535-1210
www.new-best.com.tw
Email: new.best2@msa.hinet.net




